Cobertura Aérea LiDAR e OBLIQUA
SENSOR LEICA CityMapper H2

Sensor Hibrido CityMapper H2
Adquirido em 2022

Sensor LIDAR de 2.000kHz
LIDAR de coleta circular

Full WaveForm

15 Retornos

35 MPIA

Camara RGB e NIR Nadiral

4 Camaras RGB Obliguas 45°
Camaras de MF 80 mpix

FMC em todas as Camaras
Plataforma Giroestabilizadora
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FOOTPRINT do CityMapper - 7 AQUISICOES COM UM UNICO VOO
Primeiro Voo CityMapper ESTEIO
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FOOTPRINT do CityMapper - Resultado das 7 AQUISICOES

3D City Model

COBERTURA AEROFOTOGRAMETRICA OBLIQUA
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COBERTURA AEROFOTOGRAMETRICA OBLIQUA E LIDAR



Potencial de Utilizacao do Imageamento Obliquo

: : N L&ica Penta'RCDB — Rion
* Visualizacao \f/ (el 5
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« Classificacao do uso das edificacoes
- Identificacdo e deteccdo de novas edificacbes B* *

* ldentificagcdo de Vegetacao
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« |dentificacao e uso de textura
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* Interpretacao de fachadas

 Cadastro de IPTU (remoto ou presencial)
 (Cadastro de poluicao visual

« Visualizacao e cadastro de utilidades
 Modelo Tridimensional — 3D City Model

« Gémeo Digital — Digital Twin
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o
IMAGEAMENTO NDVI

INDICE NDVI

[ Area de Voo - 183,2 ha
Classificacao biomassa

B Alta

[0 Média - Alta

[ 1Média

] Média - Baixa

5 Baixa

R Solo Exposto

IMAGEM NDVI

Normalized Difference Vegetation Index
indice de vegetagéo mais usado no Sensoriamento Remoto
(Imagens de Satélite, Aerofotogramétrica e Drones)

Somente possivel com o uso de bandas espectrais separadas

Aplicacoes: ) S
) \)\\'O -
Densidade da Vegetacao \“ QP‘
| WY W&
Calculo de Biomassa \? -
Identificacéo de Pragas, doencas, fungos e etc. $P‘
-1,00-0,00 0,00-0,33 0,33-0,66 0,66-1,00
Manejo VEGETAGAO SEM VEGETACAC COM

VEGETACAO MUITO
SADIA

ATIVIDADE £ ALVOS
NAC-VEGETALS

Estimativa de Produtividade - -

5
—e

Zoneamento agricola |

Melhor distribuicdo de agua, nutrientes e pesticidas

Monitorar a Produtividade

Controle de risco de incéndios
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Indice NDVI
1-0
0-033
0.33-066
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indice NDVI
1-0
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Imageamento NDVI Urbano
M Produto inedito no Brasil
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O QUE FORTALEZA TEM EM COMUM COM ESSAS CIDADES ?

| ONDRES VIENNA HELSINKI ORLANDO
SAN FRANCISCO BARCELONA ~ ROTTERDAM
ERGAMO
mrsovia  EORTALEZA oDt
w CURITIBA
NOVA IORQUE
AMSTERDAM
Sm— ADELAIDE
PARIS
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Produto Inédito no Brasil e em FORTALEZA
Evolucao de Nuvem de pontos para MODELAGEM 3D

MODELAGEM 3D
#+ ALGUNS “SINONIMOS”
MODELAGEM
TRIDIMENSIONAL
FOTOREALISTA

PHOTOREALISTIC 3D
CITY MODEL

3D CITY MODEL
3D CITY MESH

3D MESH
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Produto Inédito no Brasil e em FORTALEZA — 3D City Model

— Produto que deve substituir a Ortofoto no futuro —

MODELAGEM
TRIDIMENSIONAL
FOTOREALISTA

DE CURITIBA

Voo 2019/20

GSD 8/10cm

R.lon./ R.lat. = 80/40%
42.000 fotos

Softwares:
TerraBuilder/PhotoMesh
Visualizacdo: ArcGis Earth

Produto inédito no
Brasil

Rio de Janeiro
Curitiba*
Campo Grande
Fortaleza*
Teresina
Contagem
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PROGRAMA

 EMPRESA ESTEIO E SUAS TECNOLOGIAS
« CONTRATO ATUAL E SUAS ETAPAS

« POTENCIALIDADES ATUAIS E FUTURAS

1 SESTEIO



o
IMAGEAMENTO R, G, B, NIR + LiDAR = DIVERSAS APLICAGCOES AMBIENTAIS

* Inventario Florestal ou Cadastro de Arborizacao Urbana;

» Distincao de espécies de vegetacao;

* Avaliacao do estado fitossanitario da vegetacao;

e Controle de pragas e doengas na vegetacao;

e Estimativa de biomassa;

* Gerenciamento de poda e conserva¢ao;

 Manutenc¢ao de grandes areas verdes;

* Avaliacao de grau de umidade do solo;

* Identificacdao de feicdes nao naturais em ambiente urbano;

* Estudos de permeabilidade urbana;

* Mapeamento de escoamento e turbidez de aguas
superficiais;

* Recursos técnicos para projetos e relatérios de licenciamento |
ambiental, manejo, termos de ajuste de conduta e
compromisso ambiental;

* Perfis da vegetacao em vias publicas;

* Mapeamento de padrao de drenagem e escoamento de
aguas pluviais;

* Delimitacao de areas sujeitas a inundacao e consequente ADOLFO @ ESTEIO

efeito da elevacdo de aguas pluviais no terreno; HERBSTER
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| PN ANALISE TEMPORAL COM IMAGENS B

BASES DIGITAIS E DIGITALIZADAS









	Slide 28
	Slide 29
	Slide 30
	Slide 31
	Slide 32
	Slide 33
	Slide 34
	Slide 35
	Slide 36
	Slide 37
	Slide 38
	Slide 39
	Slide 40
	Slide 41
	Slide 42
	Slide 43
	Slide 44
	Slide 45
	Slide 46
	Slide 47
	Slide 48
	Slide 49
	Slide 50
	Slide 51

